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БЕСШТОКОВЫЕ ЦИЛИНДРЫ  
СЕРИЯ STD

Бесштоковые цилиндры представлены с пятью Ø поршня - Ø 
16, 25, 32, 40 и 63 мм . Их конструкция включает несколько 
инноваций:
• Гильза из каллиброванного анодированныого 
 алюминиевого сплава
• Слот для датчика и аксессуаров в гильзе цилиндра
• Профилированный корпус
• Ход от 100 до 5700 мм с шагом 1 мм.
• Регулируемый пневматический демпфер
• Регулятор хода и демпфирования может быть 
 установлен отдельно.
• Для цилиндров (размер 32 и выше), распределители могут 
 быть установлены в слот датчика. См. стр. 1-46.

ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ

КОМПОНЕНТЫ

Рабочее давление бар
  MПа
  psi
Диапазон температур °C
  °F
Рабочая среда
Ø поршня мм
ТИП
ХОД мм

Рекомендованная скорость  м/с
Max.скорость с амортизатором м/с
Вес
Примечание

 NBR FKM/FPM

1 до 8
0.1 до 0.8 

14.5 до 116
–10 до +80 
14 до 176

50 μм фильтрованный сухой воздух. Непрерывное маслораспыление, если есть
Ø 16, 25, 32, 40, 63

Бесштоковый цилиндр двухстороннего действия.
Ø 16: от100 до 5000 с шагом 1мм 

Ø 25, 32, 40: от 100 до 5700 с шагом 1мм 
Ø 63: от 100 до 5500 с шагом 1мм

 ,1 $1
 ,1 2

See cylinder “General technical data” at the beginning of the chapter
Для скоростей менее 0.2 м/с для предотвращения рывков, 

используйте версию без рывков с чистым сухим воздухом.

a КРЫШКА ЦИЛИНДРА: алюминиевый сплав
b ГИЛЬЗА: профилированный анодированный  
 алюминиевый сплав
c ПОРШНЕВЫЕ УПЛОТНЕНИЯ: NBR или FKM/FPM
d ЦЕНТРИРУЮЩИЙ ЭЛЕМЕНТ: алюминиевый сплав
e ГРЯЗЕСЪЕМНИК: Hostaform®
f УПЛОТНЕНИЕ: FKM/FPM
g ПОРШЕНЬ: Hostaform®
h ДЕМПФИРУЮЩИЙ КОНУС: алюминиевый сплав
i УПЛОТНЕНИЕ: NBR или FKM/FPM
j СУППОРТ: алюминиевый сплав
k ВНЕШНЯЯ ЛЕНТА: нерж. сталь
l ВНУТРЕННЯЯ ЛЕНТА: нерж. сталь
m НАПРАВЛЯЮЩАЯ ЛЕНТЫ: Hostaform®
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УСИЛИЯ И КРУТЯЩИЙ МОМЕНТ

ДИАГРАММА СКОРОСТИ И МАКС. ДЕМПФИРУЕМОЙ МАССЫ

МАКСИМАЛЬНАЯ РАДИАЛЬНАЯ НАГРУЗКА В ЗАВИСИМОСТИ ОТ РАССТОЯНИЯ МЕЖДУ ОПОРАМИ

Диаметр Расстояние  
от центра Y

Усилие
F при 6 бар[N]

Ход демпфера
[мм]

Макс. нагрузка
L [N]

Ma max 
[Nm]

Mr max
[Nm]

Mv max
[Nm]

16 9 110 15 120 4 0.3 0.5
25 14 250 21 300 15 1 3
32 18 420 26 450 30 2 4
40 22 640 32 750 60 4 8
63 44 1550 40 1650 200 8 24

Когда цилиндр подвергается одновременно крутящему моменту и усилию, целесообразно
придерживаться следующих формул, где длина указывается в м:
Ma = F x ha   Mr = L x hv + G x hr   Mv = F x hv

Для того чтобы поршню цилиндра 
достичь конечного положения за один 
ход без внешнего излишнего воздействия, 
необходимо аннулировать приведенную 
кинетическую энергию движущихся масс. 
Максимальная демпфируемая масса зависит 
от скорости поршня. На графике изображена 
зависимость демпфируемой массы от 
скорости поршня для различных диаметров 
при давлении 6 бар.

Демпфируемая масса [кг]

Скорость 
поршня
[м/с]

Расстояние K [мм]

Нагрузка L (Н)
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ПОПЕРЕЧНОЕ СЕЧЕНИЕ ГИЛЬЗЫ

Ø A B C D E F G H J K M M1 M2 N N1 O P R S T U V VS W WS W1 W2 Y Z1 Z2 Z3 Z4
16 130 12 15 76 64 48 M5 12 6.4 32 M4 M3 M5 7 8 6 43.5 23.5 18 2.75 10 18 18 27 27 13.5 9 4.5 37.5 24 4.5 28
25 200 17 23 120 100 80 1/8 18.5 8.5 50 M5 M5 M6 12 11 13 66 29.6 23 3.3 15 27 27 40 40 20 13.5 6.5 53 33 6.5 42
32 250 23 27 150 110 90 1/4 22 10.5 55 M6 M6 M8 14 12 12 86 36 27 4.4 18 40 36 56 52 30 22 8 74 44 8 70
40 300 45 30 150 110 90 1/4 24 15 55 M6 M6 M8 17.5 12 12 97 36.8 28 4.4 18 54 54 69 72 36 27 9 85 49 11.8 70

РАЗМЕРЫ Ø 16 до 40

+ = ДОБАВИТЬ ХОД
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РАЗМЕРЫ Ø 63

Ø A ØB C D E F G H L
16 25 4.5 13 2 20 10 – 47-50 28
25 37 5.5 20 3 30 16 – 72-75 42
32 70 6.5 38 5 90 75 55 91-100 70
40 70 6.5 38 5 90 75 55 111-120 70
63 80 M8 32 8 80 65 37 155-162 82

ВЕРСИЯ С КАЧАЮЩЕЙСЯ КАРЕТКОЙ
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+ = ДОБАВИТЬ ХОД

Основные особенности
A, B, C, D отверстия в левой камере
E, F, G, H отверстия в правой камере
ПРИМЕЧАНИЕ: B, C, D, F, G и H поставляются с резьбовыми заглушками

Если вы измените положение внутреннего разъема в соответствии с инструкциями, вы можете 
организовать:
всю подачу слева всю подачу справа  
A, B питание левых камер E, F питание правых камер
C, D питпние правых камер G, H  питание левых камер

ПРИМЕЧАНИЕ: Другие размеры см. по коду 270
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РАЗМЕРЫ ВЕРСИИ С РЕГУЛЯТОРОМ ХОДА И ДЕМПФЕРОМ

Макс .демпф. усилие Макс. действ. Макс. осевая
Ø B Max C1 D E G W7 W8 WS4 Y1 Z4 Z5 ХОД ХОД [J] время [J] сила [N] сила [N]
16 42 22 M12x1 – – 38 46 42 7.5 7 7.5 10.4 10 14125 1000 220
25 72 44 M14x1.5 17 9 53 67 50 5 8 9.8 16 26 34000 2800 530
32 90 56 M20x1.5 29 11 74 89 60 4 10 12.2 22 54 53700 3750 890
40 105 74 M25x1.5 32.8 14 89 108 75 1.5 12.5 12.7 25 90 70000 5500 1550
63 105 65 M36x1.5 – – 128.5 153 103 – 16 19 25 160 91000 11120 2220

Графики для выбора демпфера см. стр. 1-143.

CYL 2 7 0 0 2  5 0 1 5 0 C N
ТИП                              Ø ПОРШНЯ ХОД УПЛОТНЕНИЯ

27 Бесштоковые
 цилиндры

 0 Стандарт
 1 С качающейся кареткой
✚ 2 Двойное демпфирование
  “Double”
 3 Двухстороннего действия с
  демпфером, с магнитом,
  регулятором хода и
  регулятором
  демпфирования

 0 C магнитом
 S Без магнита
n G Без рывков

16
25
32
40
63

Ø 16: 
От 100 до 5000 мм
Ø 25 до 40:
От 100 до 5700 мм
Ø 63
От 100 до 5500 мм

     N NBR 
●  V F

n Для скоростей менее 0.2 м/с для предотвращения рывков, используйте чистый сухой воздух. ● Для скоростей ≥ 1 м/с ✚ Доступно до Ø 32

КОДИРОВКА
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